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1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Nazwa zaméwienia
»~Budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przepompownig $ciekow i instalacja zalicznikowa nn na dz. nr 1956/1,

1972/1, 1972/10 przy ul. Nowej w Hrubieszowie” oraz ,,Remont sieci kanalizacji sanitarnej na dz. nr 1954; 1955;
1956/1 obr. 0144 Podgérze w Hrubieszowie”

1.2. Przedmiot i zakres robéot budowlanych

Specyfikacja techniczna moze by¢ stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot
budowlanych. Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
podczas wykonywania remontu odcinka sieci kanalizacji sanitarnej oraz budowy sieci kanalizacji sanitarnej

wraz z przepompownia $ciekow w Hrubieszowie . Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza
prowadzenia robot okreslonych w Dokumentacji Projektowej zawierajacej opis techniczny oraz rysunki obejmujace
wykonanie robot ziemnych i montazowych.

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

1.3.1. Wytyczenie lokalizacji sieci w terenie Wykonawca wykona we wlasnym zakresie. Po wykonaniu robot
Wykonawca na wtasny koszt dokona inwentaryzacji powykonawczej wybudowanej sieci kanalizacji sanitarnej.
Wykonang inwentaryzacj¢ zarejestruje w odpowiednim miejscowo Osrodku Dokumentacji Geodezyjnej

i Kartograficznej.

1.3.2. Wg. badan geologicznych podtoza gruntowego wykonanych w maju 2023 r. na terenie inwestycji
stwierdzono, ze w dokumentowanym podtozu ponizej warstwy gleby w poziomie posadowienia rurociagéw
wystepuje glina pylasta szarobrazowa z wktadkami pytu. Wode gruntowa stwierdzono na glgbokosci 3,0 m p.p.t.
Wykonywanie rob6t ziemnych pod montaz rurociggdw i uzbrojenia sieci nie bedzie wymaga¢ odwodnienia
wykopow.

1.3.3. W przypadku uszkodzenia istniejacych urzadzen podziemnych, ogrodzen lub roslinnosci Wykonawca dokona
naprawy wyrzadzonych szkéd na wlasny koszt.

1.3.4. W celu sprawdzenia prawidtowo$ci montazu kanalizacji sanitarnej, po jej wykonaniu Wykonawca

w obecnosci przedstawiciela Inwestora dokona kamerowania catosci sieci. Wyniki przedstawi do oceny
inspektorowi nadzoru.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych W pkt 1.3. nie podlegajg odrebnej
zaplacie i sq uwzglednione w cenie umownej robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Kanalizacja sanitarna — System rurociaggdw i elementéw uzbrojenia przeznaczony do odbioru i przesyhu §ciekow
bytowo-gospodarczych.

Kanat sanitarny - rurociagg przeznaczony do odprowadzania §ciekow bytowo-gospodarczych .

Przykanalik - kanat przeznaczony do potaczenia budynku z siecig kanalizacji sanitarne;.

Urzadzenia - elementy uzbrojenia sieci

Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - studnia z kregéw betonowych lub studnia PCV, PE przeznaczona
do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

Studzienka inspekcyjna - studzienka kanalizacyjna umozliwiajaca dokonanie kontroli sprawno$ci kanalizacji.
Wylot $ciekdow - element na koncu kanatu odprowadzajacy $cieki do odbiornika.

Wrtaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych

lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

Kineta - dolny element studzienki inspekcyjnej z rowkiem w dnie, przeznaczony do przeptywu Sciekow.

Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomigdzy kineta a $ciang komory robocze;.
Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz pozostatymi
powszechnie stosowanymi nazwami

1.5. Informacja o terenie budowy

Projektowana inwestycja zlokalizowana zostanie na dziatkach o nr ew.: 1956/1, 1972/1, 1972/10 obreb 0144
Podgodrze w Hrubieszowie. Na terenie planowanej inwestycji wystepuja obiekty budowlane przeznaczone do
rozbiorki. Obszar inwestycji obejmuje teren Zaktadu Karnego, drogi wewnetrznej i dziatki nalezacej do Gminy
Miejskiej Hrubieszow. Na przedmiotowych dziatkach w obrebie prowadzonych robdt wystepuje: sie¢ gazowa,
wodociggowa, kabel energetyczny oraz telekomunikacyjny. Istniejaca studni¢ o rzednych 185,68/183,76 nalezy
zdemontowac¢. Demontaz istniejgcej i montaz nowej studni @ 1000 mm wraz z odcinkami kanatu pomigdzy murem
i ogrodzeniem z drutu wykonywac recznie. Dostawa materialu i usunigcie materiatu z demontazu studni Sistn.

w czgéci zamknietej pomiedzy murem i ogrodzeniem wykonaé regcznie. Montaz nowe;j studni (Sistn.) oraz studni
oznaczonych na rysunku S4,S5 i S6 (na istniejacym rurociggu) wykona¢ na podmurdowce z cegly klinkierowej
25,0x12,0x6,5 cm. Wykonac¢ odej$cie przez mur, przelaczy¢ do istniejacej sieci kanalizacyjnej. Proponuje sig
wykona¢ najpierw odcinek sieci od studni S1 do przepompowni $ciekoéw, a nastgpnie odcinki od studni S1

do istniejacych rurociagow, tak aby zapewni¢ ciaglo$¢ odbioru sciekow. W ramach robot wykona¢ nalezy rowniez
remont odcinka sieci pomigdzy studniami o rzednych 186,25/183,70 1 186,04/183,51.




Prace na terenie Zakladu Karnego wykonywaé w porozumieniu z zarzadcg terenu — Zaktadem Karnym

w Hrubieszowie, 22-500 Hrubieszow, ul. Nowa 64. Na czas budowy nalezy zapewni¢ cigglo$¢ odbioru $ciekéw

z Zaktadu Karnego oraz dostosowa¢ si¢ do warunkéw wstepu ujetych w Rozporzadzeniu Ministra Sprawiedliwosci
z dnia 16 grudnia 2022 r. w sprawie warunkoéw wstepu na teren jednostek organizacyjnych Sthuzby Wieziennej os6b
niebedacych funkcjonariuszami lub pracownikami Stuzby Wieziennej albo pracownikami przywi¢ziennych
zaktadow pracy.

- Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu,

az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w cene
umowng robot.

- Zabezpieczenie interes6w oséb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong obiektow na powierzchni ziemi i za urzadzenia uzbrojenia podziemnego oraz
uzyska od odpowiednich wladz bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych obiektow, instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. Wykonawca jest zobowigzany
powiadomi¢ inspektora nadzoru inwestorskiego o przystapieniu do robdt zwigzanych z wiaczeniem sig¢ do tych
urzadzen. W przypadku ich uszkodzenia Wykonawca bezzwlocznie zawiadamia o tym fakcie Zamawiajacego

1 bedzie z nim wspotpracowatl przy wykonywaniu naprawy. Wykonawca odpowiada za wszelkie spowodowane
przez niego uszkodzenia obiektow i urzadzen. Wykonawca uwzgledni prace zwigzane ze sprawdzeniem uzbrojenia
podziemnego i wyeliminuje ewentualne kolizje. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okres$lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej robot.

- Ochrona Srodowiska

Wykonawca ma obowiazek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W czasie trwania budowy wykonawca bedzie utrzymywac teren budowy w stanie

bez uciazliwosci dla 0sob lub wlasnosci spotecznej i bedzie miat szczegolny wzglad na srodki ostroznosci

i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem substancjami chemicznymi i zabezpieczenia przed mozliwoscia
powstania pozaru. Wszelkie prace nalezy prowadzi¢ w sposob nie naruszajgcy stan srodowiska. W przypadku
ingerencji po zakonczeniu robot odtworzy¢ zniszczone struktury gleby i roslinnosci.

W celu uniknigcia zniszczenia wystgpujacego w sgsiedztwie drzewostanu, podczas prowadzonych prac ziemnych

i montazowych, prace te nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami obowigzujacego prawa tj. zasadami prowadzenia
robo6t ziemnych w poblizu drzew i1 krzewow, zawartych w ustawie o ochronie przyrody z dnia 16 kwietnia 2004 r.
(Dz. U. 22020 r. poz. 55 z p6zn. zm.). Zgodnie z art. 87a ust.1 roboty ziemne w poblizu drzew i krzewdéw moga
by¢ prowadzone wylacznie w sposob najmniej szkodzacy drzewom i krzewom.

- Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma
obowigzek zadba¢ aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych lub nie
speliajacych wymagan sanitarnych. Wykonawca utrzyma w stanie nalezytym urzadzenia, sprzet i odziez ochronng
0s0b zatrudnionych na budowie dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. W odniesieniu do robot budowlanych
Ustawa Prawo Budowlane nakazuje wykonawcy sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( BIOZ).
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny
sprzet, maszyny i pojazdy. Wykonawca jest odpowiedzialny za straty spowodowane pozarem wywotanym na skutek
realizacji robot lub przez personel wykonawcy.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i s uwzglednione w cenie umownej robot.

- Zaplecze Wykonawcy

Wykonawca zapewni we wlasnym zakresie :

— wykonanie zasilenia placu budowy w wodg i energie elektryczna,

— wykonanie i utrzymanie w nalezytym porzadku drég dojazdowych do placu budowy,

— wykonanie i utrzymanie zaplecza socjalnego budowy.

Uznaje sie, Ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umownej robét.

- Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgcia do daty zakonczenia robot ( do wydania protokotu odbioru koncowego ). Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby
budowa lub jej elementy byly w zadawalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.



Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Uznaje sie, Ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i s uwzglednione w cenie umownej robot.

- Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na Srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika
( np. materiaty pylaste ) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy, to Wykonawca powinien otrzymaé zgode¢ na uzycie tych materialow
od wlasciwych organdow administracji panstwowe;.

- Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdb ciggly bedzie
informowac¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.
- Ogolne wymagania

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
ST i obowigzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1 Wymogi ogolne dotyczace materialow i urzadzen

Zrédla uzyskania materialow
Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta zakupu, wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatdéw i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przez zniszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasnosci do robét i byty dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
Materiatami stosowanymi do wykonania kanalizacji sanitarnej objetej zamowieniem sg :
2.2 Rury, ksztaltki i Iaczniki kanalizacji sanitarnej
2.2.1. Rury kanalizacyjne PVC ze $ciankg lita, o sztywnosci obwodowej SN8 0 $rednicy 200 mm
2.2.2. Rurociag ttoczny z rur PE SDR17 o $rednicy dzxg 110x6,6 mm,
2.2.3. Ksztattki PVC — kolana 200 mm, mufy 200 mm zgodne z rodzajem i systemem zabudowanych rur
2.2.4. Laczenie rur kanalizacyjnych PVC kielichowe na uszczelke gumowa.
2.2.5. Laczenie rur PE poprzez zgrzewanie doczotowe.
2.3. Studnie betonowe @ 1200 mm i @ 1000 mm
Kregi betonowe o $rednicy wewnetrznej d= 1200 mm i d=1000 mm z betonu klasy B-45 (C35/45) okreslonego
w normie PN-EN 206-1. Wodoszczelno$¢ betonu W-8 ( ponizej 5%.). Mrozoodpornos¢ F-100.
Wymiary kregdéw; wysokos¢ h= 1000, 500, 250 mm, grubo$¢ $cianki g= 100 mm. Uszczelnienie pomigdzy
krggami na uszczelki wykonane z elastomeru SBR lub EPDM, zgodnie z norma DIN 4034 cz.1. Uszczelki odporne
na dziatanie §ciekow w zakresie PH 0,0-9,0. Przejécia przez §ciany kregéw betonowych za pomocg przejsé
szczelnych, systemowych do zastosowanych rur, z uszczelka gumowa, wklejanych na kleje zywiczne lub
wbetonowywane na etapie ich wytwarzania, uniemozliwiajace infiltracj¢ wody gruntowej oraz eksfiltracje Sciekow
do gruntu. Podstawa studni @ 1000 mm wykonana z cegty klinkierowej, kineta wylewana i profilowana na miejscu
na budowie. Ptyty przykrywajace betonowe o $rednicy zewnetrznej 1440, 1800 mm z betonu Klasy B-45(C35/45)
okreslonego w normie PN-EN 206-1. Studnie betonowe przykryte wtazem zeliwnym z wypelnieniem betonowym
typ ciezki o nosnosci 40 T. Wodoszczelno$é betonu W-8 (ponizej 5%). Mrozoodpornosé F-100. Grubosé ptyty 140
mm. Stopnie zlazowe powlekane z tworzywa sztucznego.



2.4. Przepompownia $ciekéw

Przepompownia P1 zlokalizowana na terenie dziatki nr 1972/1 obr. 0144 Podgoérze, nalezacej do Gminy Miejskiej
Hrubieszéw. Zbiornik 1500/4800 ( $rednica wew./wys.). Zbiornik wykonany z polimerobetonu. Ptyta przykrywcza
zelbetowa z mocowaniem zurawika o no$nosci 200 kg.

Wyposazenie zbiornika przepompowni §ciekow ma zawiera¢é:

- skosy technologiczne

- deflektor — stal nierdzewna — szt. 1

- podest obstugowy — stal nierdzewna 1.4301 AlSI 304

- drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi do podestu — stal nierdzewnal.4301 AISI 304

- por¢gcz montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie — stal nierdzewna 1.4301 AISI 304

- wlaz wejsciowy kopertowy - stal nierdzewnal.4301 AISI 304

- kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem — stal nierdzewnal.4301 AlSI 304/PVC110 — szt. 2

- belka wsporcza — stal nierdzewnal.4301 AlSI 304

- prowadnice — stal nierdzewnal.4301 AlSI 304

- fancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych — stal nierdzewna A4

- zasuwy z klinem gumowym DN80 + przedtuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewnej — szt. 2, (zamykanie
i otwieranie w §wietle wlazu, obstuga z poziomu terenu)

- zawory zwrotne kulowe DN80 — szt. 2 — zeliwo

- przewody tloczne DN8O — stal nierdzewnal.4301 AISI 304

- polaczenia kolnierzowe nierdzewne

- elementy ztaczne — stal nierdzewna A4

- polaczenie z rurociggiem PEHD tlocznym wewnatrz zbiornika za pomoca zlaczki STAL/PE

- nasada T-52 z pokrywa — szt. 1

- polaczenie piondéw ttocznych ksztattkami niskooporowymi (trojnik orfowy) — nie dopuszcza si¢ zastosowania
polaczen spawanych pod katem prostym

- mobilny zurawik o nosnos$ci 200 kg do zamontowania na ptycie

Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterujacej ukladu dwupompowego w oparciu o modut
telemetryczny GSM/GPRS
a) Obudowa rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej:
e wykonana z poliestru wzmocnionego widknem szklanym o stopniu ochrony min. IP 66, wspotczynniku
udarowos$ci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR, odporna na promieniowanie UV
e wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporne na promieniowanie UV, na ktorych sa
zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):
o kontrolki:
=  poprawnosci zasilania,
= awarii ogdlnej,
= awarii pompy nr 1,
= awarii pompy nr 2,
= pracy pompy nr 1,
= pracy pompy nr 2;
wylacznik gtowny zasilania z ostong stykow,
przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),
przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,
stacyjka z kluczem (umozliwiajaca rozbrojenia alarmu)
e 0 wymiarach minimum: 800(wysoko$¢) x 600(szeroko$¢) x 300(gtebokosc),
e wyposazona w ptyte montazowg z blachy ocynkowanej o grubo$ci 2mm
e wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych
e posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajacych, od czujnikow ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez konieczno$ci
demontazu obudowy rozdzielnicy sterowniczej, cokot odporny na promieniowanie UV
b) Urzadzenia elektryczne:
e modul telemetryczny GSM/GPRS - posiadajacy co najmniej wyposazenie wymienione w punkcie
d), wspolpracujacy z istniejacym systemem monitoringu zgodnie z warunkami technicznymi
wydanymi przez PGKiM Sp. z o.0.
czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz
uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie
przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp
wyltacznik réznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody odbiorcze
gniazdo serwisowe 230V wraz z jednopolowym wytacznikiem nadmiarowo-pradowym klasy B16
wylacznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przeciazeniem i zanikiem napigcia
na dowolnej fazie zasilajacej
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stycznik dla kazdej pompy
jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujace;j
dla pomp o mocy <5,0kW rozruch bezposredni
zasilacz buforowy 24 VDC min. 2A wraz z ukltadem akumulatoréw
syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwigkowego i optycznego
wylgeznik krafhcowy otwarcia drzwi rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej
sonda hydrostatyczna z wyj$ciem pradowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4 m H,O
wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)
e antena dla sygnatu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym od uzyskania poprawnego
poziomu sygnatu na obiekcie
e wtyk do podiaczenia agregatu + przetacznik Sie¢ — 0 — Agregat
e ogranicznik przepieé klasy B + C
e amperomierz dla kazdej pompy
Konfiguracja rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej dodatkowo ma zapewniaé, zgodnie z wytycznymi
eksploatatora sieci, za pomoca zamontowanego w niej ukladu telemetrii przesylanie sygnalu na istniejaca
stacje bazowg — serwer, monitorujaca obiekty rozproszone. Rozdzielnice zasilajaco-sterownicze
przepompowni Sciekow maja posiada¢ Europejski Certyfikat Jakosci ‘CE’.
c) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktorego wchodza nastgpujace sygnaty
(UWAGAI!! — wszystkie sygnaty binarne powinny by¢ wyprowadzone z przekaznikow pomocniczych):
e  Wejscia (24VDC):
tryb pracy automatycznej pompowni
zasilanie na obickcie (prawidtowe/nieprawidlowe)
potwierdzenie pracy pompy nr 1
potwierdzenie pracy pompy nr 2
awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wytacznika silnikowego
awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wylacznika silnikowego
kontrola otwarcia drzwi
kontrola poziomu suchobiegu — ptywak
kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak
kontrola rozbrojenia stacyjki
o wejscia analogowe (4...20mA):
o sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
o sygnat z przektadnikéw pradowych (4...20mA)
e wyjscia (zalgczanie przekaznikow napieciem 24VDC):
zalgczanie pompy nr 1
zalgczenie pompy nr 2
zataczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
zalgczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)
zalgczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)
zalaczenie wyjScia wlamania — do podtaczenia niezaleznej centralki alarmowej
d) Wytyczne odnosnie wyposazenia i mozliwo$ci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:
e Wyposazenie:

o sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-odbiorczym
GPRS/GSM zapewniajacy dwukierunkowa wymiang danych z istniejacg stacja bazowa
zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajgcy prace w bezposrednim
oswietleniu promieniami stonecznymi
16 wej$¢ binarnych
16 wyj$¢ binarnych
4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS RTU/ASCII w trybie
MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
o kontrolki:

= zasilania sterownika
= poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody lub warto$¢ na wyswietlaczu HMI
= poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
»  nie zalogowany
»  zalogowany
=  poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
» logowanie do sieci GPRS
»  poprawnie zalogowany do sieci GPRS
»  brak lub zablokowana karta SIM

O 0O 0O OO OO OO0 O0

O O O O O O

O O O O @)

O



O O O O O O O O

o

O

= aktywno$ci portu szeregowego sterownika
stopien ochrony IP40
temperatura pracy: -20°C...50°C
wilgotno$¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
modut GSM/GPRS/EDGE
napigcie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewnatrz sterownika
Wymagania dla modutu telemetrycznego:
wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejs$¢ 1 wyjs¢ (binarnych i analogowych) modutu
telemetrycznego do stacji monitorujgcej w ramach ustugi GPRS w wydzielonej sieci APN

wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw alarmowych na
obiekcie

sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakow i sondy
hydrostatycznej i na podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji Dyspozytorskiej przez operatora
(START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy réwnolegtej)

sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze stacji
operatorskiej

podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:

= brak karty SIM

= poprawno$¢ PIN karty SIM

= bledny PIN karty SIM

= zalogowanie do sieci GSM

= zalogowanie do sieci GPRS

=  wejscia i wyjScia sterownika

= aktualny poziom $ciekdw w zbiorniku

= nastawiony poziom zalaczenia pomp

= nastawiony poziom wylgczenia pomp

= nastawiony poziom dotaczenia drugiej pompy

= liczba zalaczen kazdej z pomp

= liczba godzin pracy kazdej z pomp

= prad pobierany przez pompy

=  poziom sygnalu GSM wyrazony w procentach

zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacji (wpisanie kodu)
operatora:

= poziomu zalaczenia pomp

= poziomu wylgczenia pomp

= poziomu dolgczenia drugiej pompy

= zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatyczne;j

= zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pragdowego

prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:

= kazdej z pomp

= zasilania

=  wystgpieniu poziomu suchobiegu

= wystapieniu poziomu przelewu

= blednym podiaczeniu ptywakoéw

= sondy hydrostatycznej

=  wlamaniu

naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia

automatyczne przelaczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy

z mozliwoscia wylaczenia opcji

blokada zataczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje czgstotliwos¢
zataczen pomp, funkcja z mozliwoscig wytaczenia (opcja)

zliczanie czasu pracy kazdej z pomp

zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp

pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):

= pobieranej mocy

= zuzytej energii

= napigcia na poszczegolnych fazach

mozliwos¢ podiaczenia sygnatu wlamania do zewngtrznej, niezaleznej centralki alarmowej



PROTOKOL KOMUNIKACJI OKRESLONY I ZGODNY Z TRYBEM PRACY MODULU MODBUS RTU
e) Rozdzielnica zasilajgco-sterujgca pomp musi zapewniac:
e naprzemienng prace¢ pomp
e automatyczne przetaczenie pomp w chwili wystapienia awarii lub braku potwierdzenia pracy
o kontrolg termikéw pompy i wylacznikéw silnikowych
o funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekow ponizej poziomu suchobiegu — tylko dla pracy
recznej
w momencie awarii sondy hydrostatycznej, pracg pompowni w oparciu o sygnat z dwoch ptywakow
e kompatybilno$¢ z istniejacym systemem monitoringu HY DRONET GPRS.

Szafy zasilajaco-sterownicze maja spetnia¢ zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-
EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy kompatybilno$ci elektromagnetycznej 2014/30/UE — EMC.

Szafy zasilajaco-sterownicze maja spetnia¢ zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-
EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy niskonapieciowej 2014/35/UE — LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktérych bedzie aktywna ustuga pakietowej
transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni $ciekow wraz z rozdzielnicami
zasilajgco-sterowniczymi zawierajacymi oprogramowanie istniejacego systemem monitoringu musi posiadac
niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia
dostawca systemu monitoringu.

Nowo budowana sieciowa przepompownia $ciekow oraz komora pomiarowa ma by¢ objeta rozbudowa istniejacego
systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisj¢ danych GPRS, ktory jest zainstalowany

i funkcjonuje w PGKiM Hrubieszow. Oprogramowanie nowej przepompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne
z istniejagcym systemem monitoringu. Rozbudowg systemu nalezy zrealizowac poprzez naniesieniec nowych
przepompowni $ciekdéw na istniejacej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej mieszczacej si¢ w siedzibie
eksploatatora gminnych sieci kanalizacyjnych. Jednocze$nie Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy
system sterowania i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisj¢ danych GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny.
Nie dopuszcza si¢ rowniez mozliwo$ci wspotdziatania dwoch czy wiecej odmiennych systemow sterowania

i monitoringu z uwagi na koszty przysztej eksploatacji przepompowni sieciowych.

Wyposazenie zbiornikowe]j przepompowni Scickow stanowig dwie pompy zatapialne do Sciekow o wydajnosci
nominalnej pompy min. 6,0 dm3/s i wysokosci podnoszenia min. Hp = 3,5 m. moc znamionowa silnika 1,3 kW.
Tablica sterownicza oparta na sondzie hydrostatycznej.

Wykonawca opracuje dokumentacj¢ powykonawczg zawierajaca schemat technologiczny, instrukcje obstugi obiektu
dla kazdej z branz oraz instrukcj¢ bhp i p. poz.

2.5. Pospotka, zwir, ttuczen

Pospotka — mieszanina zwiru i piasku 0 uziarnieni granicznym od 0,075 mm do 63 mm, posiadajacy dobre
wlasciwosci filtracyjne, mechaniczne i duzg no§no§¢ wspoétczynnik filtracji > 8 m/dobe.

Zwir — materiat pochodzenia rzecznego, jeziornego lub lodowcowego. Zwir o frakcji 5+10mm, 10 <20,

Thuczen — kruszywo naturalne tamane ze skaty 1-63 mm

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robdt,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.
3.2. Sprzet do wykonania sieci kanalizacji sanitarnej
Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji sanitarnej powinien wykazaé si¢ mozliwosciag dysponowania
nastepujacym sprzetem:

— zuraw samochodowy 6-10 T,

— koparka podsiebierna V=0,6 m3, V=0,4 m3,

— samochéd samowytadowcezy 5-10 T,

— samochoéd skrzyniowy 5-10 T,

— spycharka kotowa lub ggsiennicowa,

— sprzgt do mechanicznego zaggszczania gruntu,

— sprzet do rgcznego zaggszezania gruntu,

— urzadzenie do przewiertow sterowanych,



— urzadzenie do przewiertéw poziomych,
— weciaggarka mechaniczna,

—  beczkowozow,

— pompa wirowa odwadniajgca,

— pompa prézniowa do iglofiltrow,

— agregat pradotworczy,

— szalunki do umocnienia wykopow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego

w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu

nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrocenia
stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na
wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy. Srodek transportu Wykonawca dostosuje do rodzaju przewozonego materiatu

i wytycznych producenta. Srodki transportowe musza spetniaé wymagania wynikajace z obowiazujace w Polsce
przepisoéw, jak rowniez zapewnic bezpieczenstwo uzytkownikow drég oraz pracownikow na terenie budowy.
Ponadto musza zapewni¢ warunki prawidlowego transportu materialow, gwarantujagce zachowanie wymaganej
jako$ci robét.

4.2. Transport materialéw budowlanych

Transport rur z tworzywa sztucznego powinien by¢ realizowany pojazdami odpowiedniej dtugosci, tak aby wolne
konce wystajace poza skrzyni¢ tadunkowg nie byly dtuzsze niz. 1,0 m. Wykonawca zabezpieczy rury przewozone
W pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wptywem sit bezwladnosci wystepujacych podczas
ruchu pojazdu. Przy uktadaniu wielowarstwowym rur gorna warstwa nie moze przewyzszaé Scian srodka transportu
0 wigcej niz 1/3 $rednicy zewnetrznej rury. Pozostate materiaty winy by¢ przewozone w sposob nie powodujacy
ich uszkodzenia.

4.3. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot ziemnych Wykonawca ustali z Inwestorem miejsca do odktadania ziemi, odwozenia
urobku, odprowadzenia wody z wykopu. Przed przystapieniem do robot Wykonawca na wtasny koszt dokona
wytyczenia trasy kanatu i trwale oznaczy je w terenie za pomoca kotkow osiowych, kotkow $wiadkow i kotkow
krawedziowych. W przypadku niedostatecznej iloSci reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe
(z rzgdnymi sprawdzonymi przez shuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze
Inspektorowi Nadzoru. Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy i w osiach wszystkich studzienek
kanatowych. Na odcinkach prostych kotki osiowe nalezy umieszcza¢ w odlegtosci 30-50 m.
Teren i zniszczong nawierzchni¢ przywrdcic¢ do stanu pierwotnego.
5.2. Roboty ziemne
Roboty ziemne wykonywa¢ metoda wykopoéw otwartych obudowanych zgodnie z PN-B-10736 .
Metody wykonania robdot metoda wykopdw otwartych:
- wykopy sposobem mechanicznym w miejscach planowanych odgatezien sieci, w miejscach wolnych od kolizji
i zblizenia do zieleni wysokiej i drzew.
- wykopy sposobem recznym:
- odcinek rurociagu zlokalizowany na dziatce nr 1956/1 pomigdzy ogrodzeniami,
- w zblizeniach i skrzyzowaniach z istniejagcym uzbrojeniem podziemnym, przy zblizeniu do drzew, .
Zasady prowadzenia robot ziemnych :
1. wykop nalezy rozpocza¢ od najnizszego punktu, aby zapewni¢ grawitacyjny odplyw wody z wykopu,
2. przy wykonywaniu wykopu nalezy zachowa¢ nastepujace warunki ;
- zapewni¢ stateczno$¢ Scian wykopu albo przez nadanie odpowiedniego nachylenia §cian wykopu, albo przez
odpowiednie umocnienie
- wykop wasko przestrzenny o $cianach pionowych nalezy obudowa¢ grodzicami stalowymi, lub umocnié
ciany przy pomocy atestowanych systemowych klatek-boksow
3. przed rozpoczeciem prac ziemnych nalezy bezposrednio rozpoznaé warunki gruntowo-wodne panujace
w miejscu prowadzenia robot.
4. dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym
dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzgdnej projektowanej o 0,20 m;
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zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
przewodow rurowych; zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona rgcznie,

5. przy wykonywaniu wykopu w bezposrednim sasiedztwie istniejacej budowli na glgbokosci dolnej lub wigkszej
niz gleboko$¢ posadowienia tych budowli lub uzbrojenia podziemnego (kable telekomunikacyjne,
energetyczne, kanalizacja ) nalezy je zabezpieczy¢ przed osiadaniem i odksztatceniem,

6. w celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda z opadéw atmosferycznych nalezy zachowac
nastepujace warunki :

- gorne krawedzie obudowy wykopu powinny wystawa¢ co najmniej 15 cm ponad szczelnie przylegajacy teren,

- powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajagcym tatwy odptyw wod poza teren
przylegajacy do wykopu,

7. zabezpieczenie skrzyzowan wykopu z urzadzeniami podziemnymi (kanalizacja, kable elektryczne,
telekomunikacyjne) powinno by¢ wykonane w sposob wskazany przez przysztych uzytkownikoéw tych
urzadzen,

8. wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ odwieziony poza wykop lub pozostawiony do zasypania za zgoda
Inspektora Nadzoru po stwierdzeniu przydatnosci do stosowania gruntu dla potrzeb drogowych,

9. Wykop podlega odbiorowi technicznemu.

5.3. Przygotowanie podloza, zasypka wykopu i odtworzenie nawierzchni

5.3.1 Przewody nalezy uktada¢ w wykopie na odpowiednio przygotowanym podtozu. Przed przystapieniem

do wykonania podtoza nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu.

5.3.2 Podloza pod kanaty wykona¢ o grubosci 15 cm z piasku gruboziarnistego lub z posp6tki. W miejscach

wystepowania gruntow nieno$nych dokonac ich wymiany na pospotke.

5.3.3 Obsypke rur do wysokosci 10 cm ponad wierzch rury wykonaé piaskiem.

5.3.4 Zageszczenie zasypki rur powinno wynosi¢ dla rur pod droga nie mniej niz 1,0 max zaggszczenia

wg normalnej proby Proctora, dla pozostatych odcinkéw nie mniej niz 0,95 max zaggszczenia wg nNormalnej proby

Proctora . Grubos¢ zageszczonych warstw nie powinna by¢ wicksza niz 30 cm .

Wilgotno$¢ zageszczonego gruntu powinna by¢ rowna optymalnej lub wynosi¢ co najmniej 80% jej wielkosci

wg PN-B-02480.

5.3.5 Zasypanie wykopow i ich zageszczenie.

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubos$ci 30 cm. Material zasypkowy powinien by¢

rownomiernie uktadany i zageszczany po obu stronach przewodu. Do zasypki wykopu ponad warstwa posadowienia

uzy¢ piasku gruboziarnistego.

5.3.6. Po wykonaniu obsypki, pozostatg czes¢ wykopu zasypaé gruntem rodzimym z piasku.

Uszkodzenia nawierzchni drogi uzupetni¢ mieszankg kamienng o grubosci warstwy 10 cm na linii prowadzonych

roboét. Zniszczone tereny zielone zrekultywowaé warstwg humusu gr. 15 cm i zasiaé trawa.

5.4. Roboty montazowe

5.4.1. Montaz rur kanalizacyjnych wykonaé w wykopie otwartym z zachowaniem planowanych spadkow.

Rurociagi taczy¢ przy pomocy ztaczek dwukielichowych oraz kolan PCV. Rury uktada¢ na podtozu z piasku

gr.20 cm. Przejscie pod droga nalezy wykona¢ metoda przewiertu w rurze ostonowej PEHD 100 SDR26 PN6

©¥400x15,3 mm. Montaz rurociagu z rur PE wykona¢ w wykopie otwartym. Rurociag PE montowa¢ na podsypce

piaskowej gr. 10 cm. Laczenie rur wykonywac przez zgrzewanie doczotowe oraz za pomocg ksztattek
elektrooporowych. Wszystkie taczenia technologiczne rur oraz rur z elementami uzbrojenia muszg zapewniac petng
szczelno$é przedinfiltracjg wod gruntowych i przedostawaniem si¢ zanieczyszczen do gruntu.

5.4.2. Studzienki kanalizacyjne

- jako studnie, wtazowe @1200 mm montowac nalezy przestrzegajac nastepujacych zasad :

Studzienki nalezy wykonywac na uprzednio wzmocnionym (warstwa ttucznia lub zwiru) dnie wykopu

lub przygotowanym fundamencie betonowym ( piasek stabilizowany cementem R=2,5 MPa ), studzienki

wykonywac nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym, natomiast w trudnych warunkach gruntowych

(przy wystgpowaniu wody gruntowe;j, kurzawki itp.) w wykopie wzmocnionym.

Istniejaca studnie¢ o rzednych 185,68/183,76 nalezy zdemontowa¢. Demontaz istniejacej i montaz nowej studni

0 1000 mm wraz z odcinkami kanatu pomig¢dzy murem i ogrodzeniem z drutu wykonywac r¢cznie. Dostawa

materiatu i usuni¢cie materialu z demontazu studni Sistn. w czg¢éci zamknietej pomigdzy murem i ogrodzeniem

wykona¢ rgcznie. Montaz nowej studni (Sistn.) oraz studni oznaczonych na rysunku S4,S5 i S6 (na istniejacym
rurociggu) wykonaé¢ na podmurowce z cegly klinkierowej 25,0x12,0x6,5 cm. Wykona¢ odejscie przez mur,
przetaczy¢ do istniejacej sieci kanalizacyjnej. Proponuje si¢ wykona¢ najpierw odcinek sieci od studni S1 do
przepompowni $ciekdw, a nastepnie odcinki od studni S1 do istniejgcych rurociggdw, tak aby zapewnié ciaglosé
odbioru $ciekow. Przejs$cie pod drogg nalezy wykonaé¢ metodg przewiertu w rurze ostonowej PEHD 100 SDR26

PN6 3400x15,3 mm. Pierwsza cze$¢ studni , ktorg nalezy ustawi¢ na wzmocnionym podtozu wykopu stanowi krag

z dnem i kineta. Kolejnym montowanym elementem studni sg pozostate kregi potgczone na uszczelki gumowe.

Na ostatnim goérnym kregu nalezy umiescic ptyte pokrywowa, a na niej skrzynke wlazowa. Miejsca wykopow

otwartych wokot studni kanalizacyjnych betonowych, utwardzi¢ gruntem stabilizowanym cementem Rc= 1,5 MPa

na glgbokosci min. 0,8 m pod oparcie stozka lub pierscienia odcigzajacego. Przejscia przez Sciany kregow
betonowych za pomoca przej$¢ szczelnych systemowych do zastosowanych rur z uszczelka gumowsa wklejanych na
kleje zywiczne lub wbetonowanych w kregi na etapie ich wytwarzania , uniemozliwiajac infiltracj¢ wody gruntowe;j
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oraz eksfiltracje Sciekéw do gruntu. Uszczelnienie pomig¢dzy kregami na uszczelke odporna na dzialanie sciekdw
w zakresie pH 5,0-9,0.Ptyty przykrywajace o $rednicy zewnetrznej 1400 mm z betonu klasy B-45(C35/45)
okreslonego w normie PN-EN 206-1. Wodoszczelno$¢ betonu W-8 (ponizej 5%). Mrozoodpornos¢ F-100. Wymiary
plyty; $rednica zewn. 1440 mm, grubo$¢ 140 mm (kl.C) Studzienki powinny mie¢ wiaz typu cigzkiego wg PNEN
124. Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig rowny, natomiast w trawnikach i zielencach
gorna krawedz wlazu powinna znajdowacé si¢ na wysokosci min. 8 cm ponad poziomem terenu.

Prace na terenie Zakladu Karnego wykonywa¢ w porozumieniu z zarzadca terenu — Zakladem Karnym

w Hrubieszowie, 22-500 Hrubieszéw, ul. Nowa 64. Na czas budowy nalezy zapewni¢ ciaglo$¢ odbioru $ciekow
z Zakladu Karnego oraz dostosowac si¢ do warunkow wstepu ujetych w Rozporzadzeniu Ministra
Sprawiedliwos$ci z dnia 16 grudnia 2022 r. w sprawie warunkow wstepu na teren jednostek organizacyjnych
Stuzby Wieziennej osob niebedacych funkcjonariuszami lub pracownikami Sluzby Wieziennej albo
pracownikami przywi¢ziennych zakladow pracy.

5.4.3. Montaz przepompowni $ciekéw.

Przed montazem przepompowni nalezy wykona¢ wykop. Zapewni¢ dzwig do roztadunku i ustawienia
przepompowni. Przepompownie¢ dostarczong w formie zbiornika z polimerobetonu montowaé na uprzednio
przygotowanym fundamencie z betonu B20. Grubos¢ fundamentu min. 20 cm. Teren wokdt przepompowni
utwardzi¢ kostka brukowa (6,0 m x 7,0 m) i ogrodzi¢ elementami ogrodzenia panelowego z drutu ocynkowanego
5 mm, wysokos¢ ogrodzenia 1,5 m. Panele ogrodzeniowe z 3 przetloczeniami. W ogrodzeniu zabudowac stalowa
furtke wejsciowg o szer. min 1,0 m oraz brame¢ o szer. 4,0 m. W celu ostony urzadzen przepompowni, wokot
ogrodzenia zasadzi¢ zielen ochronng (tuje szmaragdowe wysokosci 1,5 m). Szafg sterownicza przepompowni
podiaczy¢ do zasilenia w energi¢ elektryczng ze ztacza licznikowego zrealizowanego przez dostawce energii.

5.4.4. Remont odcinka kanalizacji sanitarnej.
Remont sieci kanalizacji sanitarnej nalezy wykona¢ terenie dziatek: 1954, 19551 1956/1 obr. 0144 Podgorze

w Hrubieszowie na odcinku pomig¢dzy studniami o rzednych 186,25/183,70 i 186,04/183,51. Remont odcinka sieci
wymagany z uwagi na zly stan techniczny studni i rurociggu. W ramach planowanego remontu nalezy dokonaé
odkrycia istniejacych studni oraz kanatu sanitarnego. Wykona¢ demontaz dwdch istniejacych studni z kregdéw
betonowych oraz rurociggu. Umocni¢ podtoze na ktérym posadowiono kanat i studnie. W miejsce zdemontowanych
studni i rurociagu wybudowac¢ nowe studnie oraz nowy rurocigg. Na czas wykonania remontu $cieki ptynace

w rejonie ul. Nowej nalezy przepompowywac do rurociagu za ostatnia wymieniang studnig. Remont odcinka
kanalizacji nalezy wykonac poprzez zabudowanie nowych elementow sieci w miejsce elementow istniejacych
(odtworzenie stanu pierwotnego). Nowe studnie nalezy wykona¢ z kregdw betonowych fi 1200 z dnem petnym.
Rurociag odtworzy¢ z rur PVC SN8 @ 200 mm.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze$ciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

6.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbioér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poézniej jednak niz w ciggu
3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- podsypka i osypka rurociagow,

- roboty montazowe rur,

- zasypany i zaggszczony wykop.

Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek,

bez hamowania ogo6lnego postepu robot. Dhugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢
mniejsza od 50 m. Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
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6.3. Odbidr czeSciowy
Odbiory cze$ciowe dotycza zakonczonych odcinkéw kanalizacji, a w szczegdlnosci robot ulegajacych zakryciu
lub zanikajacych. Zgloszenia do odbioru w/w elementéw dokonuje Wykonawca wpisem do dziennika budowy
dokonanym przez kierownika budowy. Odbiér moze by¢ wykonany po sprawdzeniu kompletnosci wykonania
danego elementu oraz przeprowadzeniu wymaganych prob. W odbiorach cze$ciowych uczestniczy kierownik
budowy oraz Inspektor Nadzoru.
Odbioru cz¢sciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
6.4. Odbiér koncowy robot
6.4.1. Zasady odbioru koncowego robot
Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosSci
i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem
do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbidr ostateczny robodt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 6.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inspektora Nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja
projektowa i ST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupehiajgcych,
komisja przerwie swoje czynnoéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
6.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,
2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materialdow zgodnie z ST,
7. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

7.1. Normy

PN-B-06050:1999 Roboty ziemne. Wymagania ogolne

PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodoéw wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki
techniczne

PN-EN 476:2001 Wymagania ogolne dotyczace elementow stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej
PN-EN 752-1:2000 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogolne i1 definicje

PN-EN 752-2:2000 Zewngtrzne systemy kanalizacji. Wymagania

PN-EN 1401-1:1999 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe
z niezmigkczonego Poli(chlorku winylu) (PVC-U) do odwotania kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek i
systemu

PN-EN 1610:2001 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

PN-EN 1401-01:1999 Rury i ksztattki PVC

PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania
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PN-EN 124:2000 Wtazy kanatowe ( wlazy typu cigzkiego )

PN-B-10729:1999 — Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-EN 13598-1:2005 ,,Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej
kanalizacji deszczowej i sanitarnej. Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U), polipropylen (PP)

i polietylen (PE). Cze$¢ 1: Specyfikacje techniczne ksztattek pomocniczych wraz z ptytkimi studzienkami
inspekcyjnymi”

PN-EN 13598-2:2009 ,,Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej bezcisnieniowe;j
kanalizacji deszczowej i sanitarnej. Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U), polipropylen (PP)

i polietylen (PE). Cze$¢ 2: Specyfikacje dla studzienek wtazowych i niewlazowych w obszarach obcigzonych
ruchem kotowym i gleboko przykrytych instalacji”.

7.2. Inne dokumenty

Katalog rur i ksztattek Wavin Metalplast-Buk

Katalog rur i ksztattek Kaczmarek Malewo
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